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Wyszukiwanie btedéw
w przekiadni DIWA.3

Wyszukiwanie btedéw G1417 / Wydanie polskie - 09.97
wg: Voith. Fehlersuche G 1417 / Ausgabe A - 11.95



Zasady bezpieczenstwa - bezwzglednie przestrzegac:

Jeste$ odpowiedzialny za przestrzeganie opisanych w tym
opracowaniu zasad bezpieczenstwa.

Ostrzezenie: Znak stosowany w tekscie, w przypadkach,
w ktérych na skutek niedostatecznej ostroznosci mogtoby
doj$¢ do zagrozenia zycia lub szkod cielesnych.
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Wyszukiwanie bledow

Do czego stuzy niniejsze opracowanie?

Wyszukiwanie bteddéw ukierunkowane jest na:

- specyficzne wyszukiwanie btedow wystepujacych w elektrycznych zespotach lub czesciach przektadni
z pomocg programu diagnozujgcego DIWAGNOSIS.

- pomoc przy uruchamianiu, obstudze i naprawach przektadni DIWA.3.

Do czego nie stuzy niniejsze opracowanie?

Opis budowy, demontaz i montaz, dziatanie, obstuga i naprawy itd. opisane zostaty w nastepujgcych
opracowaniach:

Rodzaj publikaciji Nr Zadania

Dokumentacja techniczna G 1306 Opis dziatania przektadni, dane
techniczne, wskazdwki dotyczace montazu,
wymiany oraz wykonania podzespotow

Zasady obstugi G 1362 Dane dotyczace obstugi przektadni DIWA

Opis techniczny G 1373 "Opis techniczny" stanowi pierwsze cztery
rozdziaty "Dokumentacji technicznej"

Instrukcja napraw

Przektadnia 3-biegowa* G 1375 Opis montazu i demonatzu przektadni
Przektadnia 4-biegowa* G 1376

Wskazowki dotyczace jazdy G 1383 Instrukcja dla kierowcow autobuséw

Instrukcja diagnostyczna G 1384 Instrukcja uzytkowania komputerowego programu

diagnostycznego DIWAGNOSIS

Katalogi czesci:

D 851.3 G 1385

D 854.3 G 1386 Rysunki i oznaczenie czesci przektadni do
D 863.3. G 1387 Zamawiania czesci

D 864.3¢ G 1388

Wyszukiwanie usterek G 1417 Ustalanie wadliwych czesci elektrycznych

przektadni lub podzespotéw z pomocag
komputerowego programu diagnostycznego

* oznacza: jeszcze nie jest dostepny!

Zastrzega sie mozliwos¢ wprowadzenia zmian.

Tre$¢ dokumentacji jest prawnie strzezona.

Dla kogo jest przeznaczone niniejsze opracowanie?

- serwisantow (badanie, dopuszczanie do ruchu itd.)
- mechanikéw i elektrykow samochodowych.
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Zasady postepownia przy zaktéceniach pracy przektadni

Dla usuniecia zaktocen pracy przektadni proponuje sie korzystanie
z informacji i wskazéwek, zawartych w wymienionych nizej opracowan,
w nastepujacej kolejnosci:

Opis dziatania i budowy przektadni:

Opis techniczny G 1306
lub
Opis techniczny G 1373

!

Wprowadzenie do programu diagnostycznego Voith-a DIWAGNOSIS:

Opis programu diagnostycznego
G 1384

l

Wyszukiwanie btedow w systemie elektrycznym przektadni DIWA.3
z uzyciem programu diagnozujgcego:

Wyszukiwanie btedéw G 1417

l

Wyszukiwanie, analiza i usuwanie réznorodnych btedow:

Zaklécenia pracy przektadni G 1374

l

Naprawy przekfadni i zamawianie czesci zamiennych:

Instrukcja naprawy G 1376, G1376
i
Katalog czesci G 1385 - G 1388
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A. Wprowadzenie

Zadania
Zadaniem opracowania ,Wyszukiwanie btedéw” jest udostepnienie
pracownikom serwisu informacji, jak w drodze systematycznego
postepowania rozpoznaé¢ uszkodzenie elementu przektadni lub jej
dysfunkcje. Przy tym chodzi tu o te elementy przekfadni, ktérych dziatanie
moze by¢ badane przy pomocy programu diagnostycznego, tj. przede
wszystkim o elementy elektryczne.

Zanim zaczniesz
stosowac
»Wyszukiwanie
bledow”
A Ostrzezenie: Podczas prac diagnostycznych przy stojacym pojezdzie
niezbedne jest zataczenie hamulca postojowego!

Przed przystgpieniem do wyszukiwania bteddéw, konieczne sg

nastepujgce czynnosci opisane we ,Wprowadzeniu do programu

diagnostycznego” G 1384:

» przytgczenie komputera typu PC (laptopa) do sterownika przekfadni
poprzez wtasciwy kabel przytgczeniowy

e uruchomienie programu diagnostycznego

* uruchomienie komunikacji PC-sterownik

» odczytanie zawarto$ci pamieci btedéw (funkcja B) i ponowne
uruchomienie elementéw niesprawnych (funkcje C, D, |, J, M lub N).
Dzieki temu mozna stwierdzi¢ czy btad ma charakter incydentalny czy
permanentny.

Stosowanie

Zasady postepowania przy wyszukiwaniu btedow:

1. Jezeli nie na wyraznych polecen, zapton podczas pomiarow
zasadniczo powinien by¢ wytgczony.

2. Wtyk sterownik-kabel 1 lub sterownik-kabel 2 powinien by¢ dostepny
(otwarty); stad rozpoczynaé nalezy pomiary.

W kolejnych krokach pomiarowych, poprzez porownywanie wielkosci

zmierzonych z zadanymi, identyfikuje sie uszkodzone cze$ci i zespoty.

Wersje przekaznikdéw i gniazd a takze oznaczenia poszczegoélnych

stykdw przyjeto jak dla standardowego schematu elektrycznego

55.3705... (Przekfadnia wspotpracujgca z nadajnikiem obcigzenia i kick-

down) jak i dla 55.5036... (Przektadnia wspétpracujaca z E-Gas). Dla

innych schematow elektrycznych przekazniki i gniazda a takze

oznaczenia stykow mogg by¢ odmienne.

Po zakonczeniu

pracy...
Klawiszem B (patrz Wprowadzenie do diagnozy) nalezy po usunieciu
przyczyn btedéw skasowac zawartoS¢ pamieci btedow.
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1. Sterowanie i diagnoza
1.1. Obiekt: Zasilanie sterownika

Przekaznik
Sterownik”

Sterownik
E 200

R,,.=OW | [U, =ok. 24V

—— I ——

19
T \J\J\JT\

Uktad

pojazdu

elektryczny

=

Kabel tgczacy

M

=v)> U8
] SV.19 Kabel 2

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Wigcz zapton.

Jedli sterownik E200 funkcjonuje niepoprawnie, sprawdz, czy
bezpiecznik F1 (8A ) w kablu faczacym z instalacjg pojazdu
jest OK.

Uy

Rozepnij wtyczke SV.2. SV.2
Zmierz napiecie pomiedzy stykiem 19 i 21
(kabel 2) Uwym =o0k.24 V.

Wylacz zapton

Pomierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 19

e}

i przewodem do styku 30 (przekaznik dS). ’—/' (E&&&@a&a&&&&&&&&&&&
s L JB

Pomierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 19

e N L W L WL WL W L W
LAAALALLLLALALALSL

s

i przewodem w kablu tgczacym za
bezpiecznikiem F1. Rwym =0 Q

Pomierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 21
i masg pojazdu . Rym=0Q

Jesli w krokach 3-5 R = Ruym, idZz do
kroku 8.

Roztgcz SV.19

Pomierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 19 (kabel 2) i stykiem X
(+UZ) kabla taczacego z instalacjg pojazdu. Numer styku X
odszukaj na schemacie elektrycznym. Rwym =0 Q

Pomierz oporno$¢ pomiedzy stykiem Y (-UB) przewodu
masowego (M) i masg pojazdu. Numer styku Y znajdziesz na
schemacie elektrycznym. Ryym=0 Q

Jesli w krokach 3-5 R = Rwym, idZ do kroku 8.

SV.19; warianty

!
g

r?zzo‘manuzho 8164 z[
J211971159311(9 17 8 3 1

;L._.,IL..JL.J...JL_JL.JL.J_.J(_I

®

SV.2: Zmierz opornos¢ miedzy stykiem 19 i masg. Rwym = o Q

SV.19: Zmierz oporno$¢ miedzy stykiem X (+UZ) i masa. Ruym = © Q

Uwaga: indeks ,wym” oznacza warto$¢ wymagang
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1.2. Obiekt: Przylacze diagnozy

Sterownik
E 200

Komputer

osobisty PC

2 P S i T |
2 xS 7 |99} s
— =" T
Kabel 2 v l '
ave @ Przeksztattnik
(patrz tezroz. 7)
UWym =o0k.24V

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Wigcz zapton.

Roztgcz wtyczke SV.31 (kabel 2).
Sprawdz napigecie pomigdzy stykiem 1i 2
(masa).

Uwym =o0k.24 V.

SV.31

Roztgcz wtyczke SV.2 (kabel 2).
Zmierz opornosci pomiedzy:
stykami 16 (SV.2) i 10 (SV.31),
stykami 19 (SV.2) i 1 (SV.31),
stykami 21 (SV.2) i 2 (SV.31),
stykami 52 (SV.2) i 8 (SV.31).
Rwym=0 Q.

SV.2: Sprawdz opornosci stykéw 16, 19,
21 52 (kabel 2) wzgledem masy
pojazdu.

Ruwym= 0 Q.

SV.2

P i e ORI wusier

/

LOALLLAL LD LLLLLLL

N W B W N W O W W W W W /
LA W W M WAV L W WL W !
=) |

f—
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2. Nadajniki
2.1. Obiekt: Nadajnik indukcyjny N1

Przektadnia
——( =—— DIWA.3
Kabel 1 S
/ o e S
—
T i A= Wiazka
\J A WA anS L~ 2
L —— 1 przewodoéw
___,.c =———
— Sv4
I~ - ey
@/ | | R,.=¥W SV.3
|
l ' ll @ R =800-1400 W Przytgcze
m NN wym .
sw.1 11 47 § — nadajnika
? 1 ? | obrotéw N1
SV.5 r.\—r.\
Sterownik | Nadajnik
E 200 obrotéw N1
Krok | Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda

Rozigcz wtyczke SV.1.

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem
11§ 47 wtyczki na kablu 1.

Rwym = 800-1400 Q.

Jesdli R = Ruym idZz do kroku 5
(wtyczka: patrz takze roz.7).

CPUOTTTTTTTTTTUTCT n
RUUTTUTTUTUTTTTUTTTY (gl
ST T L VLA A A A R T SRS n

-—-‘/
Ty O ————_

2. | Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykami ; 56.4461.10
C i D wigzki lub styku N1 kabla
pomiarowego (wtyczka: patrz takze
roz.7).
Ruym = 800-1400 Q. %
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegdw. SvV.4
Rozlacz wtyczke SV.4. Zmierz opornosci pomiedzy stykami wtyczki ( ]
nadajnika indukcyjnego N1. Ryym = 800-1400 Q. =
4. | Zdejmij miske olejowa skrzyni. SV.5
Wymontuj pompe olejowg z nadajnikiem indukcyjnym N1. Roztgcz -
SV.5. Zmierz opornos¢ pomiedzy stykami nadajnika indukcyjnego N1.
Rwym = 800-1400 Q.
5. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 47 i masg pojazdu. Ryym = « Q.
6. | Rozlacz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem C i masg. Ryym = © Q.
7. | Rozlacz wtyczke SV.4. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 2 i masg. Ruym= © Q.
8. | Rozlacz wtyczke SV.5. Zmierz oporno$¢ pomiedzy jednym ze stykow i masg. Ruyym = © Q.
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2.2. Obiekt: Nadajnik indukcyjny N2

Przektadnia
Kabel 1 ::3 =— DIWA3
Fan / “;‘\"'—"‘"S Fprom—
. ! <€ Wigzka
N L ——EF » d 3
—— Iy
- 1 przewodow
:j — sV.6
@ ; Rym =¥ W sv.a
l l M @ R, = 800-1400 W N Przylacze
sv.1 {;Qf\f\(\f\ ] - nadajn/ka
— ? Y T obrotow N2
SV.7 7
Sterownik . Nadaj’nik
E 200 -~ obrotow N2

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Roztgcz wtyczke SV.1.

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem
10 i 29 wtyczki na kablu 1. Ryym =
800-1400 Q.

Jesli R = Ryym idZz do kroku 5.

TUTTTTTTTTTTTTTT
RUUTUTTOTTTTTTOTTTTL
5

2. | Rozigcz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami ! 56.4461.10
E i F wigzki lub styku N2 kabla
pomiarowego.

Rwym = 800-1400 Q.

3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegow. SV.6
Roztgcz wtyczke SV.6. Zmierz opornosci pomiedzy stykami wtyczki
nadajnika indukcyjnego N2. Ryym = 800-1400 Q.

4. [ Na wyjsciu z przektadni: zdejmij pokrywke nadajnika indukcyjnego Sv.7 e
N2. Roztacz SV.7. V@
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami nadajnika indukcyjnego. N
Rwym = 800-1400 Q. =7

5. |Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 29 i masg pojazdu. Ryym = © Q.

6. | Rozigcz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$é pomiedzy stykiem F i masg. Ryym = © Q.

7. | Roztacz wtyczke SV.6. Zmierz oporno$¢ pomiedzy jednym ze stykow i masa. Ryym = » Q.

8. | Rozigcz wtyczke SV.7. Zmierz oporno$é pomiedzy jednym ze stykow i masg. Ruyym = © Q.
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2.3. Obiekt: Nadajnik indukcyjny N3

Przektadnia
Kabel 1 TS DIWA3
Pay ,/ '7\'“_’; p
z ’ =
—( = D
SR D e .
©) — < s
! R =¥W .
g wym sV | 1" nadajnika
’ obrotéw N3
MM (Q) | R,y =800-1400 W
sv" Q:;”éf\f e Yiat
— I —
SV.8 oy
Sterownik | Nadajnik
E 200 obrotéw N3
Krok [ Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. | Rozlacz wtyczke SV.1. SV.A1
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem — ———\
28 i 46 wtyczki na kablu 1. PP TP T U T O .
= 800-1400 Q. RTVTTTTOTTTTTTTTTFY |
Rwym= ??Q?{?ﬁ?@ﬁ{?ﬁ?‘:"{??gﬁ???*{?‘g@ E
Jesli R = Ryym idz do kroku 5. ey
2. | Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami 56.4461.10
G i H wigzki lub styku N3 kabla
pomiarowego.
Ruwym = 800-1400 Q.
4. | Na wyjsciu z przektadni: zdejmij pokrywke nadajnika indukcyjnego SV.8
N3. Rozigcz SV.8.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami nadajnika indukcyjnego N3.
Ruwym = 800-1400 Q.
5. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 46 i masa pojazdu. Ryym = « Q.
6. | Roztacz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem H i masg. Ryym = o Q.
7. | Roztacz wtyczke SV.8. Zmierz oporno$¢ pomiedzy jednym ze stykéw i masg. Ryym= @ Q.
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2.4 Obiekt: Nadajnik temperatury

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem
8 i 44 wtyczki na kablu 1. Ryym=s
Tabela powyze;.

Jesli R = Rwym idZ do kroku 5.

Przektadnia
Kabel 1 ¢ = DbWA3
.._( [ A ————————
/ === |
& i = Wiazka
N N7 pX = 7
—e rzewodow
¢ 1 P
o === sw
i ~ 43
W Roym = ¥W sv.3 wa] Jow
+ - N Przytacze
J\iliﬁ Yalelata @ ;)rlee:r:lpv R CZanika
8v.i 844 . H—
0[°C] 810 [Q] ~ teln‘_lperatury
20 [°C] | 950 [Q] 53 oleju
70 [°C] [ 1360 [Q] sv.e ik
Sterownik 90 [°C] | 1550 [Q] L= . Zujni t
E 200 120 [°C] | 1860 [Q] — temperatury
140 [°C] | 2090 [Q] oleju
Krok | Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.1. SV.1 \

ROUUTUTTTTTTTTTTTT
‘i?ﬁ??‘:?ﬁ?‘i?ﬁ?f?‘i?ﬁ"ﬁ??

?U@T???Y??Y????’U‘??‘Eé’

= \
???ﬂ?‘g&]

| A

2. |Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami 56.4461.10
a i Z wiazki lub styku N1 kabla
pomiarowego.
Rwym = s. Tabela powyzej. %

3. | Zdejmij pokrywe zaworow skrzyni biegdw. SV.4
Rozlacz wtyczke SV.4. Zmierz opornosci pomiedzy stykami 3 i 4 ( [z ]
wtyczki czujnika temperatury oleju. Ruym = s. Tabela powyze;. —

4. | Zdejmij miske olejowg. Rozigcz SV.9. SV.9
Na akumulatorze TB: zmierz opornos¢ na stykach nadajnika S
temperatury oleju. %%
Rwym = s. Tabela powyzej.

5. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 44 i masg pojazdu. Ryym= » Q.

6. | Rozlgcz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem Z i masg. Ruym = © Q.

7. | Roztgcz wtyczke SV.4. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 4 i masg. Ruym = © Q.

8. | Rozlgcz wtyczke SV.9. Zmierz oporno$¢ pomiedzy jednym ze stykéw i masg. Ruym = © Q.
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3. Cewki

3.1. Cewki z uzwojeniami pomiarowymi
3.1.1. Obiekt: Cewka EK

Przektadnia
Kabel 1 ! DIWA.3
i S—
‘;G
_.._...___{La..___
CA - Wigzka
@ [Few vy LT
. irwi atelatelate @\
SV.1 19 83 B2 18 i
e Rwym Uzwojenie Tylko AT
? ? 1 + kabel 1 uzwojenie §v.10 ¢ gz : Elektroma-
szgojenie 11-20[Q] | 11£0,7[Q] T4 gnes EK
. robocze
St;’;_r%vg ik Uzwojenie | 5-10[Q] | 5.2 £0,3[Q] UZW?fe'l’-@-——l‘ !~M Uzwojenie
omiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozlacz wtyczke SV.1.
a. Uzwojenie robocze: zmierz oporno$é
pomiedzy stykiem 19 i 52 lub 53 e
wtyczki na kablu 1. Ryym= 11-20 Q. POTTTTT YT TTCTY ‘E
b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz @?ﬁggﬁﬁg@%@?ggg ﬁgggwﬂ?J
oporno$¢ pomiedzy stykiem 15 31 lub B
49 wtyczki na kablu 1. Ryym=5-10 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.
2. | Roztgcz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz oporno$é 56.4461.10
pomiedzy stykami L i A wigzki lub styku
B (wigzka) lub EK i -UB (kabel
pomiarowy). Ryym = 11-20 Q.
b. Uzwojenie robocze: zmierz
opornos¢ pomiedzy stykami ¢ i h wigzki
lub styku j (wigzka) lub EKM i SENSE
(kabel pomiarowy). Ryym = 5-10 Q.
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegdéw. Roztgcz wtyczke SV.10. SV.10
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki {‘——'/*"'\"]
ptaskiej cewki EK. Ryym= 11+ 0,7 Q. S l /
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornoéci pomiedzy stykami 3 i 4 4 1 ! i\i
wtyczki ptaskiej cewki EK. Ryym=5,2 £ 0,3 Q.
27N
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 15 i masg pojazdu. Ryym= « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 15 19. Ryym = » Q.
5. | Rozlacz wtyczke SV.3. Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem c (wzgl. EKM) i masg. Ryym = © Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem c (wzgl. EKM) i L (wzgl. EK). Ryym = Q.
6. |Roziacz wtyczke SV.10. Zmierz opornos¢ stykow 1i4 wzglagdem masy. Ryym = © Q.
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i4. Rym= » Q.
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3.1.2. Obiekt: Cewka TB

Przektadnia
Kabel 1 DIWA.3
S ym—
Ct
e e
(s
___—-——gam——-—- -
A | - Wiazka
@Q— [R,.=¥w sV l 1
# i(\fg\f\f\r\f\f\/\f\ lg)&
SV.1 20 B3 8 & 4 3 ——
Rwym Uzwojenie Tylko ArAA
- ? + kabel 1 uzwojenie sv.1n ¢ i’ ; Elektroma-
Uzwojenie | 11-20[Q] | 11+0,7 [Q] 31 gnes TB
. robocze
Sterownik Uzwojenie | 5-10[Q] | 5,2+ 0,3 [Q] UZWO/efliﬁ,»l' !\\ Uzwojenie
E 200 pomiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.1. SV.1
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé \
pomiedzy stykiem 20 i 52 lub 53 e = Y
wtyczki na kablu 1. Ruym= 11-20 Q. @ggggggggggggggg% J :
b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz SRTATATA Y R AT ATk TR A A A A T Tt N\
oporno$¢ pomiedzy stykiem 50 i 31 lub s e O )
49 wtyczki na kablu 1. Rwym=5-10 Q.
Jedli R = Ruwym idZ do kroku 4.
2. |Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé 56.4461.10
pomiedzy stykami S i A wigzki lub
styku B (wigzka) lub TB i -UB (kabel
pomiarowy). Ryym= 11-20 Q.
Uzwojenie robocze: zmierz opornosé
pomiedzy stykami f i h wigzki lub styku
j (wigzka) lub TBM i SENSE (kabel
pomiarowy). Ryym = 5-10 Q.
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegéw. Roztgcz wtyczke SV.11. SV.11
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki {‘—“/;'—'\_"]
ptaskiej cewki TB. Rwym= 11 0,7 Q. S } .
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 3 i 4 4 0~ ! i\g_
wtyczki ptaskiej cewki TB. Ryym= 5,2 + 0,3 Q.
Y p ) wym 2 A M_
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 50 i masg pojazdu. Ryym= « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 50 i 20. Ryym = o Q.
5. | Roztacz wtyczke SV.3. Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem f (wzgl. TBM) i masa. Ryym= » Q.
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem f (wzgl. TBM) i S (wzgl. TB). Ryym = Q.
6. |Rozlacz wtyczke SV.11. Zmierz opornosc stykéw 1i4 wzglagdem masy. Ryym= » Q.
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i4. Rym= o Q.
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3.1.3.

Obiekt: Cewka PB

Przektadnia
Kabel 1 DIWA.3
I —
Cd
A SIS G
—_—t
¢B O
<A /I _-Wiazka
@———4 R,m=¥W sv.3 7
@._
SV.1 zr {'Brwr (\rgf\mf\g;
Rwym Uzwojenie Tylko A
’ + kalj)el 1 uzw)cl>jenie Sviz 2421 Elektroma-
Uzwojenie | 11-20[Q] | 11 £0,7 [Q] “gnes PB
Sterownik robocze Uzwoieni o
Uzwojenie | 5-10[Q] | 5,2+0,3[Q] zwojenie | _Uzwojenie
E 200 bomiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. | Rozlacz wtyczke SV.1.
a. Uzwojenie robocze: zmierz oporno$é
pomiedzy stykiem 2 i 52 lub 53 wtyczki X
na kablu 1. Ry = 1120 Q.. [Fggzggggggggggzgﬂ
b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz S e R T £ PR I CRGD SRS
oporno$¢ pomiedzy stykiem 14 i 31 lub ”’“WW““
49 wtyczki na kablu 1. Ryym=5-10 Q.
Jesli R = Ruym idZ do kroku 4.
2. | Roztgcz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz oporno$é 56.4461.10
pomiedzy stykami M i A wigzki lub
styku B (wigzka) lub PB i -UB (kabel
pomiarowy). Ryym=11-20 Q.
b. Uzwojenie robocze: zmierz
opornos¢ pomiedzy stykami d i h wigzki
lub styku j (wigzka) lub PBM i SENSE
(kabel pomiarowy). Ryym = 5-10 Q.
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegdw. Roztgcz wtyczke SV.12. SV.12
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki {‘——‘/T—'\"j
ptaskiej cewki PB. Ryym= 11+ 0,7 Q. e ! .
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornoéci pomiedzy stykami 3 i 4 4 1= ! i\g_
= +
wtyczki ptaskiej cewki PB. Ryym= 5,2 £ 0,3 Q. 2 ; M_
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 14 i masg pojazdu. Ryym= « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 14 i 2. Ryym = » Q.
5. | Rozlacz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem d (wzgl. PBM) i masg. Ruyym= © Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem d (wzgl. PBM) i M (wzgl. PB). Ruym= © Q.
6. |Roziacz wtyczke SV.12. Zmierz opornos¢ stykow 1i4 wzglagdem masy. Ryym = © Q.
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i 4. Rym= » Q.

Przektadnia DIWA.3
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3.1.4. Obiekt: Cewka DK

Przektadnia
Kabel 1 DIWA.3
{ym—
Cb
......_....___( o ——
CK
.____—_Sam———— N
A - Wigzka
/
Q— [ R, =¥w sv.3 /I 1
[
Jypys: O
sv.i » 83 & 88y
‘ Rwym Uzwojenie Tylko AAAS
re— + kabel 1 uzwojenie Sv.13 “i 21 Elektroma-
Uzwojenie | 11-20[Q] | 11 £0,7 [Q] 1T+1 gnes DK
. robocze .
Sterownik Uzwojenie | 5-10[Q] | 5.2 0,3 [Q] Uzwojenie | - Uzwojenie
E 200 pomiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.1.

a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé
pomiedzy stykiem 37 i 52 lub 53
wtyczki na kablu 1. Ryym = 11-20 Q..

b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz
oporno$¢ pomiedzy stykiem 511 31 lub
49 wtyczki na kablu 1. Rwym = 5-10 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.

PO TTTTTTTET
RUUTTTUTOTTTTTUTTTTE
??Q?ﬁ?ﬁﬁ?????ﬁ??@??

=

2. |Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz 56.4461.10
oporno$¢ pomiedzy stykami Ki A
wigzki lub styku B (wigzka) lub DK i
-UB (kabel pomiarowy).
Ruwym = 11-20 Q.
b. Uzwojenie robocze: zmierz
oporno$¢ pomiedzy stykami b i h wigzki
lub styku j (wigzka) lub DKM i SENSE W
(kabel pomiarowy). Ryym = 5-10 Q.
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegéw. Roztgcz wtyczke SV.13. SV.13
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki r‘-—/;"\“‘]
ptaskiej cewki DK. Ryym= 11+ 0,7 Q. S f 5
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 3 i 4 4 1 ! i\\g_
wtyczki ptaskiej cewki DK. Rwym= 5,2 + 0,3 Q.
2T\
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 51 i masg pojazdu. Ryym= « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 51 37. Ryym= o Q.
5. | Roztgcz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem b (wzgl. DKM) i masa. Ryym= « Q.
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem b (wzgl. DKM) i K (wzgl. DK). Ryym = o Q.
6. |Rozlgcz wtyczke SV.13. Zmierz opornosc stykéw 1i4 wzglagdem masy. Ryym= » Q.
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i4. Rym= o Q.
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3.1.5. Obiekt: Cewka SK

Przektadnia
Kabel 1 DIWA.3
—
Co
Qv
CA P Wigzka
Q— | R, =¥W sva +
Ie if\/g\f IaTelalalaYs @
sv.1 18 53 48 31
‘ Rwym Uzwojenie Tylko A
. ? Y T + kabel 1 uzwojenie Sv.4 24 E 1 | Elektroma-
Uzwbojenie 11-20[Q] | 11£0,7[Q] ~ gnes SK
. robocze
s’%’;‘g‘;"k Uzwojenie | 5-10[Q] | 5203[Q] | |Uzwojenie] __ Uzwojenie
pomiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. | Rozlgcz wtyczke SV.1. SVA1
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé
pomiedzy stykiem 18 i 52 lub 53 e _._._\
wtyczki na kablu 1. Ruym = 11-20 Q.. TPEPTETTTPTPFTTTT ‘E .
b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz @?ﬁ}?ﬁﬁ?@@?ggggg@%@ j
opornos¢ pomiedzy stykiem 33 i 31 lub e
49 wtyczki na kablu 1. Ryym=5-10 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.
2. |Rozlgcz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé 56.4461.10
pomiedzy stykami U i A wigzki lub
styku B (wigzka) lub SK i -UB (kabel
pomiarowy). Ryym = 11-20 Q.
b. Uzwojenie robocze: zmierz
oporno$¢ pomiedzy stykami g i h wigzki
lub styku j (wigzka) lub SKM i SENSE
(kabel pomiarowy). Ryym = 5-10 Q.
3. | Zdejmij pokrywe zaworow skrzyni biegow. Roztgcz wtyczke SV.14. SV.14
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki [\""/Jl'-\“’)
ptaskiej cewki SK. Ryym= 11+ 0,7 Q. < : s
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 3 i 4 4 1~ ! i\g_
wtyczki ptaskiej cewki SK. Ryym = 5,2+ 0,3 Q. 2 % M.
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 33 i masg pojazdu. Ryym = « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 33 i 18. Ryym = ® Q.
5. | Rozlgcz wtyczke SV.3. Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem g (wzgl. SKM) i masg. Ryym = o Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem g (wzgl. SKM) i U (wzgl. SK). Ruym = ® Q.
6. |Rozlgcz wtyczke SV.14. Zmierz opornos¢ stykdéw 114 wzgledem masy. Ryym = © Q.
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i4. Ryym= o Q.
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3.1.6. Obiekt: Cewka RBK

Przektadnia
{—
Ce
..__._.....~..{ Do
G
—n——m—-g e N
CA:———/I =e Wigzka
@——4 R, = ¥W sva 1
|1
fl\f\fL( ENONINLNENTN @\
SV.y 21 8 82 1
Rwym Uzwojenie Tylko A
I + kabel 1 uzwojenie V.15 i 7 Elektroma-
Uzwojenie | 11-20[Q] | 11+0,7 [Q] 1 gnes RBK
. robocze 7
Sterownik Uzwojenie | 5-10[Q] | 52+0,3[Q] | |Uzwojenie | _ Uzwojenie
E 200 pomiarowe pomiarowe robocze
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.1. SV.1

a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé
pomiedzy stykiem 21 i 52 lub 53
wtyczki na kablu 1. Ryym = 11-20 Q.

b. Uzwojenie pomiarowe: zmierz
oporno$¢ pomiedzy stykiem 131 31 lub
49 wtyczki na kablu 1. Rwym = 5-10 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.

PUTTTTTTTTTTITOD
R UVUTTUTUTTTTUTTTS
AT AT R @@@@@@@@@@W? ‘

| A

Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1i4. Rym= o Q.

2. |Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy
a. Uzwojenie robocze: zmierz opornosé 56.4461.10
pomiedzy stykami P i A wigzki lub
styku B (wigzka) lub RBK i -UB (kabel
pomiarowy). Ryym= 11-20 Q.
b. Uzwojenie robocze: zmierz
oporno$¢ pomiedzy stykami e i h wigzki )
lub styku j (wigzka) lub RBKM i SENSE
(kabel pomiarowy). Ryym = 5-10 Q. W
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegéw. Roztgcz wtyczke SV.15. SV.15
a. Uzwojenie robocze: zmierz oporno$ci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki [‘W"T"\"j
ptaskiej cewki RBK. Ryym= 11+ 0,7 Q. (S : .
b. Uzwojenie robocze: zmierz opornosci pomiedzy stykami 3 i 4 4 - ! i\\g_
zki ptaskiej cewki RBK. Ryym = + :
wtyczki ptaskiej ce wym=9,2%£0,3Q 2 g M_
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 13 i masg pojazdu. Ryym= « Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 13 i 21. Rym = © Q.
5. | Roztgcz wtyczke SV.3. Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem e (wzgl. RBKM) i masg. Ruyym= » Q.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem e (wzgl. RBKM) i P (wzgl. RBK). Ryym = © Q.
6. |Rozlacz wtyczke SV.15. Zmierz opornos¢ stykow 1i4 wzglagdem masy. Ryym = o Q.

16
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3.2. Cewki bez uzwojenia pomiarowego
3.2.1. Obiekt: Cewka RBG

Przektadnia
DIWA.3
Kabel 1
-———-——{ [ —
(R
\Aﬂ /// VViqzka
Rwym: | Uzwojenie Tylko sva
i i @ + kabel 1 | uzwojenie
sv1 e R 11-20[Q] | 11£0,7[Q]
~y ~
? ? Rym = ¥W #——@ sv1e & Elektroma-
gnes RBG
Sterownik
E 200
Krok | Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. | Rozlacz wtyczke SV.1.
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem e\
i i PO TTVTTTTTTTTET
17 5_2 lub 53 wtyczki na kablu 1. ﬁ?ﬁ?ﬁ???ﬁ?ﬁ?ﬁ??ﬁ'?ﬁ?g‘%@ "
Rwym= 11-20 Q. S AT LA v A L A LT e L AV AV A Y LY A Y Y
Jesdli R = Ryym idZ do kroku 4. :

2. | Roztgcz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami 56.4461.10

R i A wigzki lub styku B (wigzka) lub

RBG i -UB (kabel pomiarowy).

Ruym = 11-20 Q. = [I~{REG F——=

3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegdw. Roztgcz wtyczke SV.16. SV.16
Zmierz opornosci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki ptaskiej cewki RBG. r———/‘l—‘ﬁ
Ruym=11£0,7 Q. | l

4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 2 i masg pojazdu.
Rwym = Q.

Przektadnia DIWA.3 17



3.2.2. Obiekt: Cewka WP

Przektadnia
DIWA.3
Kabel 1
"*"'—""—"( oo
N
......._._._ga:a_____, .
<A /I |- Wiazka
Ruwym: | Uzwojenie Tylko V.3 —~1
i i @ + kabel 1 | uzwojenie
svi 38 & 11-20[Q] | 11+0,7[Q]
£ Vs
? ? T Ruym =¥W | L () V7 2 1 | Elektrome-
" gnes WP
Sterownik
E 200

Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.1. SV.1
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem 3 e = ————\
i 52 lub 53 wtyczki na kablu 1. CPUTTTTT TR TOT ‘E ' \
RUTTTTTTTTrrrrreeyy | LU
Ruym= 11-20 Q.. o rrTr e rTT s?@m:g%a E
Jesli R = Ruym idZ do kroku 4. e A s )
2. |Roztacz wtyczke SV.3. SV.3; kabel pomiarowy
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami N 56.4461.10
i A wigzki lub styku B (wigzka) lub WP
i -UB (kabel pomiarowy).
Rwym = 11'20 Q
3. | Zdejmij pokrywe zaworow skrzyni biegdw. SV.17
Roziacz wtyczke SV.17.
Zmierz oporno$ci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki ptaskiej cewki WP. |
Rwym= 11+ 0,7 Q. mi“ 7
}
2 NG
4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 2 i masg pojazdu.
Rwym = Q
18 Przektadnia DIWA.3



3.2.3. Obiekt: Cewka WR

Przektadnia
DIWA.3
Kabel 1
._..___.ga%
t‘\ /I - M/iqZka
- - //
Ruwym: | Uzwojenie Tylko sva

L] @ + kabel 1 | uzwojenie
w1 AR 11-20[0] | 1120,7[0]

? Rym = ¥W i———@ SV18 2 1 | Elektroma-

~gnes WR
Sterownik
E 200
Krok | Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda

Rozigcz wtyczke SV.1.

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem
35 52 lub 53 wtyczki na kablu 1.
Rwym= 11-20 Q..

Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.

SV.1

CUTTUTTTTT T T TOTS
RUPTTTTTDTTTTTTTETrggy |
‘?Wﬁ%@%*&?@ﬁ@@@?@g@?@? ‘
= e = L .

Rwym = Q

2. | Roztgcz wtyczke SV.3. SV.3; wigzka SV.3; kabel pomiarowy

Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami 56.4461.10

J i A wigzki lub styku B (wigzka) lub

WR i -UB (kabel pomiarowy).

Rwym = 11'20 Q
3. | Zdejmij pokrywe zawordw skrzyni biegdéw. Roztgcz wtyczke SV.18. SV.18

Zmierz opornoéci pomiedzy stykami 1 i 2 wtyczki ptaskiej cewki WR.

Ruym=11%0,7 Q. |

!
2 TN

4. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykiem 2 i masg pojazdu.

Przektadnia DIWA.3
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4. Przekazniki i lampki kontrolne
4.1. Obiekt: Przekaznik ,,Swiatta hamowania” dW

Przekaznik
“Zwalniacz”
dw
Sterownik
_] E 200
3086 858787 |
a
A v V.20 é l L é
<:> { | Rym=0W R,,.=285-310W T 82 sv.2
V ? @ - TT
§v.19
Kabel taczacy = 2 Kabel 2
X>—1f W
2
2
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
1. | Wymien przekaznik dW na nowy lub po
jego wymontowaniu zmierz opornos¢
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.
Ruym = 285-310 Q.
2. | Roztacz wtyczke SV.2. SV.2
W kolejnych krokach pomiarowych = e —
czujnik omomierza zetknij z masa Ty o LIS I Y I I T o T L S 5 50 G
pojazdu LoAAALLALLLLLALLLE
S s LAAALLALLALALLAALLL
Zmierz oporno$¢ styku 32 kabla 2. 55 —

Ruwym = 285-310 Q.
Jesli R = Rwym idZ do kroku 5.

3. | Roztacz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz opornosci styku X (dW) kabla
taczacego przekaznika dW. Numer styku
X znajdziesz na schemacie

22201816 1412110/8 [6 [4 |2
J1211911711511311/9 17 (5 3 1

elektrycznym. S
Rwym = 285-310 Q.

4. | Wtyczka SV.20: zmierz opornos¢ na SV.20
przewodzie doprowadzajacym do aw

poczatku uzwojenia przekaznika dW
(styk 86). Ruwym = 285-310 Q. B
5. | Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na

przewodzie doprowadzajgcym do korca \ \I\‘\\ / / /// ’

uzwojenia przekaznika dW (styk 85) i w
punkcie M masy . Ruwym =0 Q.

20 Przektadnia DIWA.3



4.2. Obiekt: Przekaznik ,,Predkos¢ obrotowa” dN

Przekaznik
“Wtacznik
obrotow”

5

TE 8
3086 8587 87a

!

Sterownik
E 200

v SV.20 & L l
‘ RW)’m = OW ‘ RW)’m = 285 - 310 W T 1“; Sv'z
M 5 @ 1 TT
Sv.18 \/
Kabel tgczacy = 2 Kabel 2
xS dN
>

_—— 5

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Wymien przekaznik dN na nowy lub po
jego wymontowaniu zmierz opornos¢
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.

Rwym = 285-310 Q.

Styki wtyczki lub gniazda

Roziacz wtyczke SV.2.

W kolejnych krokach pomiarowych
czujnik omomierza zetknij z masa
pojazdu.

Zmierz opornos¢ styku 50 kabla 2.
Rwym = 285-310 Q.

Jesli R = Ruym idZ do kroku 5.

SV.2

Rt Tt o L]

T ANAAANNALL AL LA
LOLLLALLLDLLLL A0S

@Eﬁ&&&mﬁ&&&&& I by

Roztgcz wtyczke SV.19.

Zmierz opornosci styku X (dN) kabla
taczacego przekaznika dN. Numer styku
X znajdziesz na schemacie
elektrycznym.

Rwym = 285-310 Q.

SV.19; warianty

22201876 A4 12/10/8 6 [4]2]
Lll21191711511311/9 1751311

}L__IL..JL_J_.JL.JL.JL.J;.J(_}

Wtyczka SV.20: zmierz opornos¢ na
przewodzie doprowadzajgcym do
poczatku uzwojenia przekaznika dN (styk
86). Ruym = 285-310 Q.

Wtyczka SV.20: zmierz opornos¢ na
przewodzie doprowadzajacym do konca
uzwojenia przekaznika dN (styk 85) i w
punkcie M masy. Riwym=0 Q.

SV.20
dN

L]
R P

Przektadnia DIWA.3
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4.3. Obiekt: Przekaznik ,,Swiatlo c

Przekaznik
“Swiatfo cofania”

dR
L ;—l
3086 8587 87a

I

ofania” dR

Sterownik
E 200

!

o
g

R

wym wy

=285-310 W sv2

-

72}
<
-
©

i
i

I

(

Kabel tgczgcy

Kabel 2

*

dR

LAWY

)

Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Wymien przekaznik dR na nowy lub po
jego wymontowaniu zmierz opornosé
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.

Rwym = 285-310 Q.

Rozlgcz wtyczke SV.2.

W kolejnych krokach pomiarowych
czujnik omomierza zetknij z masa
pojazdu.

Zmierz opornosc¢ styku 14 kabla 2.
Rwym = 285-310 Q.

Jesli R = Ryym idZ do kroku 5.

SV.2

I

/

b O A A D A A O /
LAV NN WA N W W WA N W WL W !
LIOOAALLALLLLALLLALLL /

fm—

Roztgcz wtyczke SV.19.

Zmierz opornoséci styku X (dR) kabla
taczacego przekaznika dR. Numer styku
X znajdziesz na schemacie
elektrycznym.

Rwym = 285-310 Q.

SV.19; warianty

F o Y8 e O e 3 s 8 s 8 s Y W 8 oo

2202011816 1412110]8 (6 |4 ]2@

[

12119/1711514311/8 (7 513 1

}wmmmuuuww

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajagcym do
poczatku uzwojenia przekaznika dR (styk
86). Rwym = 285-310 Q.

SV.20
dR

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajgcym do korica
uzwojenia przekaznika dR (styk 85) i w
punkcie M masy. Rwym =0 Q.

L]
NP

22
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4.4, Obiekt: Wyjscie dNEUTR

R _=0W

wym

Sterownik
E 200

—

©
§V.18

np. E-Gas X

: dNEUTR

e —

A

Kabel tgczacy

Kabel 2

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Rozigcz wtyczki SV.2 i SV.19. SV.2
Zmierz oporno$¢ pomiedzy stykami 55 i

X (AINEUTR) kabla 2. Numer styku X E

znajdziesz na schemacie elektrycznym.
Rwym = O Q

7

A AR A L AR A A A P L
T AALAANALLL AL LA
st

SV.19

222011816 14121108 [6 [4 |2 |
2119/1714511311/9 (7 (5131

}L__IL..JL_J_.JL.JL.JL.J;.J(_}

Wtyczka SV.2: zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 55 i masg pojazdu.

Rwym = Q

Przektadnia DIWA.3
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4.5. Obiekt: Hamulec przystankowy

4.5.1. Obiekt: Przekaznik ,,Hamulec przystankowy” dHSB

Przekaznik
“Hamulec postojowy”
B
dHS Sterownik
Wigcznik —1 E 200
hamuica YR g
postojowego F2 20 a
| @ [Ronmow i
M1 w
2} (2 £ = .
sV.23  sv.2 Rupm = 285 - 310 W T T T
w —Q)
N
V7] Sv.19 Kabel 2
e G
X )—JoHSB
Kabel taczacy B
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw | Styki wtyczki lub gniazda

Sprawdz najpierw czy DIAGNOZA wskazuje btad przekaznika dHSB;
jesli tak, to wykonaj kroki 1-5; jesli nie, to wykonaj kroki: 1 i 6-13 (patrz nastepna strona).

1. | Wymien przekaznik dHSB na nowy lub
po jego wymontowaniu zmierz opornosé
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.

Rwym = 285-310 Q.

2. | Roztacz wtyczke SV.2. SV.2

W krokach pomiarowych 1-5 czujnik

B i i O W

omomierza zetknij z masg pojazdu.
Zmierz opornosc¢ styku 32 kabla 2.
Rwym = 285-310 Q.

Jesli R = Ryym idZ do kroku 5.

(i

W N N W Wy W W N W W W W W
LAALANLANLLL LI LLH

LA AL LLLLL LS80

3. | Roztgcz wtyczke SV.19.

Zmierz opornosci styku X (dHSB) kabla
taczacego przekaznika dHSB. Numer
styku X znajdziesz na schemacie
elektrycznym.

Rwym = 285-310 Q.

<112119/17115(1311/9 (7[5 3 1

| SO WU U SRS [ U S S O S

4. | Wtyczka SV.20: zmierz opornos¢ na SV.20
przewodzie doprowadzajacym do
poczatku uzwojenia przekaznika dHSB
(styk 86). Ruym = 285-310 Q.

5. | Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajgcym do korca
uzwojenia przekaznika dHSB (styk 85) i

w punkcie M1 masy. Rwm =0 Q.

dHSB

L1
\r\\\//”///%

24
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4.5.2. Obiekt: Aktywacja hamulca przystankowego

Przekaznik
“Hamulec postojowy”
dHSB
Wigcznik ] Sterownik
hamulca E 200
postojowego %
3086 8587 87a
(HSB) F2|||sv.20 1 __@__( R, = Wartos¢ é ! |
M 0
—em1 () =t o .2, svz
2>—C2 S S T T
sV.23  sv.22 + wym = O W
v }—% MV lub ¥W 0)—
- i
R =0W l‘—@
wym Sv.19
w My}_,m Kabel 2 RWym =¥W
— x5 | 9HSB |
Kabel taczacy =
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
6. | Sprawdz, czy bezpiecznik F2 jest OK.
7. | Roztacz wtyczke SV.2. SV.2
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem 1 P = /
kabla 2 i stykiem 30 (przekaznika dHSB). SO IbhdbIb AL dbdbdbIb bbb S dh
. . _ U W N W N WYL L WA W WL W W WA WL, ‘
Wiacznik HSB otwarty: Ruym = e Q. LAOLALSLAOLALAAOAAN
Wigcznik HSB zamkniety: Ruym =0 Q. e .
Jesli R = Ryym idZ do kroku11.
8. | Roztacz wtyczke SV.19.
Zmierz opornosci styku Y (HSB) i styku
30 (przekaznik dHSB). Numer styku Y : :
znajdziesz na schemacie elektrycznym. 5[2,;,9;,7’,5;,3" §FTET
Wiacznik HSB otwarty: Ryym =« Q. SeesEeT———
Wigcznik HSB zamkniety: Rwym = 0 Q.
9. | Roztacz wtyczke SV.22. Zmierz opornos¢ miedzy stykami 1i 2.
Wiacznik HSB otwarty: Rwym = o0 Q. Wigcznik HSB zamkniety: Rwym =0 Q.
10. | Roztacz wtyczke SV.23. Zmierz opornos¢ miedzy stykami 1i 2.
Wigcznik HSB otwarty: Ruwym = 0 Q. Wigcznik HSB zamkniety: Rwym = 0 Q.
11. | Wtyczka SV.2: zmierz oporno$¢ miedzy stykami 1 kabla 2 i masa pojazdu przy zamknigetym wigczniku
HSB. Czujnik omomierza (wzgledem diody D) zetknij ze stykiem 1.
Rwym = 0 Q.
12. | Wtyczka SV.20: zmierz opornos¢é miedzy przewodem + uzwojenia cewki zaworu (MV) i masg pojazdu.
Rwym = wartosé.
13. | Zmierz oporno$¢ pomiedzy przewodem - uzwojenia MV i masg. Rwm =0 Q.

Przektadnia DIWA.3
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4.6. Obiekt: Centralna lampka ostrzegawcza
4.6.1. Obiekt: Przekaznik ZW

Sv.20

®

Przekaznik “Centralna
lampka kontrolna”

ZW

[ I
3086 8587 87a

il

Sterownik

§

M2
ow

wym

R

wy!

=285-310W ]

M1

pR—. )____

8v.i8

E 200
R
:

A

— (0
—®

Kabei 2

W

Centralna

Kabel tgczgcy

»
WANAWAN

lampka
kontrolna

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Sprawdz najpierw czy DIAGNOZA wskazuje btad przekaznika ZW;
jesli tak, to wykonaj kroki 1-5; jes$li nie, to wykonaj kroki: 1 i 6-9 (patrz nastepna strona)

Wymien przekaznik ZW na nowy lub po
jego wymontowaniu zmierz opornosé
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.

Ruym = 285-310 Q.

Rozlgcz wtyczke SV.2.

W krokach pomiarowych 1-5 czujnik
omomierza zetknij z masg pojazdu.
Zmierz opornosc¢ styku 51 kabla 2.
Rwym = 285-310 Q.

Jesdli R = Ruym idZ do kroku 5.

sv.2

T FLTL T T AL L L AL U UL A
TN AL L L L S I S L 002
LAALLALALLALLLALLAL

Roztgcz wtyczke SV.19.

Zmierz opornosci styku X (ZW) kabla
taczacego przekaznika ZW. Numer styku
X znajdziesz na schemacie
elektrycznym.

Ruwym = 285-310 Q.

SV.19; warianty

F o Y8 e B e S s 8 8 s Y s W 8 oo

;gz;zo‘manuzhna’s 412
[21194711511311/9 (7 5 34

}L.—JLJL—J_JL—JL—JL.J;.J‘_I

Ll

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajagcym do
poczatku uzwojenia przekaznika ZW
(styk 86). Ruym = 285-310 Q.

SV.20

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajgcym do korca
uzwojenia przekaznika ZW (styk 85) i w
punkcie M1 masy. Rwym= 0 Q.

W

Ly

I
NI\\%%
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4.6.2

. Obiekt: Oswietlenie ZW

Przekaznik “Centralna
lampka kontrolna”

iy

(3 GG
3086 8587 87a

Sterownik
E 200

SV.20
l% vam = 0w
M1 M2 1 svV.2
Sl S S
S | L b 1T
NS SV.19
<= ) Kabel 2
R o2 -

v 3

Centralna Kabel faczacy =

lampka

kontrolna

Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
6. |Jesli lampka kontrolna ZW nie $wieci - wymien Zzarbwke. CW
/
=
7. | Zmierz opornos¢ pomiedzy przewodem + i - ZW.
Z zaréwka: Rwym = ok. 160 Q.
Bez Zzarowki: Ruym = © Q.

8. | Zmierz opornoéci przewodéw + i - ZW wzgledem masy pojazdu. Ryym = © Q.
9. | Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na przewodzie masowym M2 przekaznika ZW (styk 87). Ruwym =0 Q.

Przektadnia DIWA.3
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4.7. Obiekt: Zasilanie zaworéw magnetycznych
4.7.1. Obiekt: Przekaznik ,,Sterownik” dS

Przekaznik
“Sterownik”

ds

3 (2
3086 8587 87a

L

SV.20

Sterownik
E 200

@~

R,,.=OW | [R,, =285-310W

wym

Uktad E1
elektryczny (—F—]
pojazdu

§v.18
+UB

—©

P

Te&

—

= Y38

—*ou

Kabel tgczgcy

Kabel 2

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Wymienh przekaznik dS na nowy lub po
jego wymontowaniu zmierz opornosé
bezposrednio miedzy stykami 85 i 86
uzwojenia.

Rwym = 285-310 Q.

Rozlgcz wtyczke SV.2.

W kolejnych krokach pomiarowych
czujnik omomierza zetknij z masg
pojazdu.

Zmierz opornosc¢ styku 13 kabla 2.
Ruym = 285-310 Q.

Jesli R = Rwym idZ do kroku 5.

SV.2

= /

LOALLLLLLLLLLL 080

N WO BN O W W W W W /
LW W W N W WL W WL W, W N, ) !
I ] Ay /
| a—

-

Roztgcz wtyczke SV.19.

Zmierz opornosci styku X (dS) kabla
taczacego przekaznika dS. Numer styku
X znajdziesz na schemacie
elektrycznym.

Rwym = 285-310 Q.

SV.19; warianty

pzzo‘msnuzhoa’s 412
211997/1511311/9 (7 5131

P

}L_JL_JL_J_JL.JL.JLJ;.J(_I

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajacym do
poczatku uzwojenia przekaznika dS (styk
86). Rwm = 285-310 Q.

SV.20

ds

Wtyczka SV.20: zmierz oporno$¢ na
przewodzie doprowadzajgcym do korca
uzwojenia przekaznika dS (styk 85) i w
punkcie M masy. Rwym =0 Q.

Jedli R = Ryym idZ do kroku 6 na
nastepnej stronie.

|

E

L
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4.7.2. Obiekt: Napiecie zaworow magnetycznych

Przekaznik
“Sterownik”
Sterownik
ds — E 200
3086 8587 87 ——-—---—-! L l{i i
sV.20 :
L LB SV2
om0 [T
Rym=¥W
v Q)
= @
Sv.18
Uktad F1 =Y 8
ele_ktr};czny — =Xz
pojazdu =
Kabel tgczacy Kabel 2
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
6. | Sprawdzanie przewodu UZ patrz roz. 1.1.
7. | Roztacz wtyczke SV.2. SV.2
Zmierz opornos¢ pomiedzy stykiem 38 e ———— ]
(+UB) i doprowadzeniem do styku 87 R AR o L o T FLTo T P
(przekaznika dS). LOAAAALLALLALAALALA
Ruym= 0 Q. LALALALLLLLLLAALAN
Jesli R = Ryym idZ do kroku 9. e ‘
8. |Rozigcz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz opornoéci miedzy stykiem 38 Y
(+UB). Numer styku Y znajdziesz na D:f:;;‘;;’;:;:;l:’:l:ﬂ
schemacie elektrycznym. [ FOXERE A FECICNAEIENE ]
Rwym = O Q :}L_._:L..JL.;_JL..J\...JL..J...M_J
9. | Wtyczka SV.2: zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 38 i masg pojazdu. Ryym= » Q.
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5. Elementy zewnetrzne (peryferia)
5.1. Obiekt: Przetacznik klawiszowy

6 - klawiszowy przetgcznik
zakresu jazdy

Sterownik
E 200

f,,} o f,_l f,j f.1 R, Patrz Tabele 1, 2, 3 L
: : : ; : 1 Z4S2BH6102 30 3 82
s L/*‘ L/“ L,/*:.~ L/'.'._ @ Y T s \};TY >
5§ arﬁ sv.25 - sv.24 PURINKS RS T
— 2 =2 2)
=82 &2
TS 3 \ 7
o R )\ 3
N o3 1y =%
RU-Bh 4 AN @
=44 D
s =12 \‘{Q >
R }i """ - R =¥W
............ wym
Wigcznik blokujgcy ~ Kabel przytagczeniowy
biegu wstecznego przetgcznika

Podobnie dla przetgcznika 3, 4 i 5-cio klawiszowego.

Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

1. | Jesli oswietlenie przetgcznika
klawiszowego nie dziata - wymien
odpowiednig zarowke.

O

=

2. | Roztacz wtyczke SV.2.
W zaleznosci od wskazan btedu w

przetacznika wg pokazanej nizej tabeli
i mierz oporno$ci miedzy stykami.

idz do kroku 5.

programie diagnostycznym testuj klawisze E

Jesli we wszystkich pomiarach R = Ruym

SV.2

=

o oL a5 s L IL L A A T L A L
T ANLAANALLL AL LA
st

Tabela 1
Pomiar Ruym[Q]: Pomiar Ruwym[Q]: Pomiar Ruym[Q]:
Klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz
stykiem 33 (TL) wcisniety/ stykiem 29 (TS) wcisniety/ [ stykiem 29 (TS)| wcisniety/
i /niewcisniety i: /niewcisniety i: /niewcisniety
1 21 (-UB) ok. 580 27 (S1) 0 () 10 (/N) 0 ()
2 21 (-UB) ok. 580 45 (S2) 0 () 10 (/N) 0 ()
3 21 (-UB) ok. 580 9 (S3) 0 () 10 (/N) 0 ()
D 21 (-UB) ok. 580 28 (+V) 0 () 10 (/N) 0 (=)
N 21 (-UB) ok. 580 10 (/N) o [0]
R 21 (-UB) ok. 580 46 (+R) 0 () 10 (/N) 0 (=)
Zab.wst. 21 (-UB) ok. 580 30 (RS) 0* (0*) 10 (/N) 0* (0*)

* = opornos$¢ przy jednoczesnie wcisnietym klawiszu R
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Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
3. | Rozlacz wtyczke SV.24. SV.24
w zaleznoé(_:i od wskazan btedu wo nEe o6 4T
programie diagnostycznym testuj klawisze %%mm%
przetgcznika wg pokazanej nizej tabeli
i mierz opornosci miedzy stykami.
Tabela 2
Pomiar Ruwym[Q]: Pomiar Ruwym[Q]: Pomiar Ruwym[Q]:
Klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz
stykiem 8 (TL) wcisniety/ stykiem 7 (TS) wcisniety/ stykiem 7 (TS) | wciéniety/
i: /niewcisniety i: /niewcisniety i: /niewcisniety
1 10 (-UB) ok. 580 1(S1) 0 (=) 9(/N) 0 ()
2 10 (-UB) ok. 580 2 (S2) 0 (=) 9(/N) 0 ()
3 10 (-UB) ok. 580 3 (S3) 0 (=) 9(/N) 0 ()
D 10 (-UB) ok. 580 4 (+V) 0 () 9(/N) 0 ()
N 10 (-UB) ok. 580 9(/N) o [0]
R 10 (-UB) ok. 580 5 (+R) 0 (=) 9(/N) 0 ()
Zab.wst. 10 (-UB) ok. 580 6 (RS) 0* (%) 9(/N) 0* (oo*)
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
4. | Rozlgcz wtyczke SV.25. SV.25
W zaleznosci od wskazan btedu w 208614 ;ﬂ
programie diagnostycznym testuj klawisze ﬂgﬂ 917151301
przetacznika wg pokazanej nizej tabeli
i mierz opornos$ci miedzy stykami.
Tabela 3
Pomiar Ruym[Q]: Pomiar Ruym[Q]: Pomiar Ruym[Q]:
Klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz pomiedzy klawisz
stykiem 8 (TL) wcisniety/ stykiem 7 (TS) wcisniety/ stykiem 7 (TS) | wecisniety/
i: /niewcisniety i: /niewcisniety i: /niewcisniety
1 10 (-UB) ok. 580 1(S1) 0 () 9 (/N) 0 ()
2 10 (-UB) ok. 580 2(S2) 0 () 9 (/N) 0 ()
3 10 (-UB) ok. 580 3 (S3) 0 () 9 (/N) 0 ()
D 10 (-UB) ok. 580 4 (+V) 0 () 9 (/N) 0 ()
N 10 (-UB) ok. 580 9 (/N) o0 [0]
R 10 (-UB) ok. 580 5 (+R) 0 () 9 (/N) 0 ()
Zab.wst. 10 (-UB) ok. 580 6(RS) 0* (oo*) 9 (/N) 0* (oo*)
* = opornos¢ przy jednoczesnie wcisnietym klawiszu R
Krok Czynnos¢
5. | Zmierz opornosci stykéw 9, 10 ,21, 27, 28, 29, 30, 33, 45 i 46 wzgledem masy. Ryym = © Q.
6. |Roziacz SV.24. Zmierz opornoéci stykow 1-10 wzgledem masy. Ryym = « Q.
Przektadnia DIWA.3 31




5.2. Obiekt: Reczny wiacznik retardera

Sterownik
E 200
Reczny wtgcznik o l i J L
o 1 23 Lampl;:; kontrolna R,,. Patrz Tabele 1, 2, 3 Tng’xt‘ gT sv.2
a
@ L
» HBA HBC
Sv.24 R
B =] 2.._._* d
4B 7 :3/
g’é 123}
< 13)
HBA =2 14
+iB == 15
8V.26 Kabel przytaczeniowy Kabel 2
wigcznika recznego

Krok Czynnosci i miejsce pomiarow

Styki wtyczki lub gniazda

1. | JeSli odwietlenie nie dziata - wymien
zarbwke.

O

=

2. | Roztacz wtyczke SV.2. SV.2
W zaleznoéci od wskazan btedu w
programie diagnostycznym testuj kolejne
stopnie wigczenia retardera wg pokazanej
nizej tabeli i mierz opornosci miedzy
stykami.

Jesli we wszystkich pomiarach R = Ryym
idZz do kroku 5.

i

T T T T L, AL LU L
L AALANLALLL ALK
LOALALALLLLSLLLALAN

Pomiar Pomiar Pomiar Pomiar
Klawisz pomiedzy |Ryym[Q]:| POmiedzy Rwym[Q]: | POMiedzy | Ryym[Q]: pomigdzy | Ruym[Q]
stykiem 8 stykiem 8 stykiem 8 stykiem 8
(+HB) i: (+HB) i: (+HB) i: (+HB) i:
0 7 (HBA) 00 26 (HBB) 0 44 (HBC) 00 21 (-UB) 00
1 7 (HBA) 0 26 (HBB) 0 44 (HBC) 0 21 (-UB) ok. 290
2 7 (HBA) 0 26 (HBB) 0 44 (HBC) 0 21 (-UB) ok. 290
3 7 (HBA) 0 26 (HBB) 0 44 (HBC) 0 21 (-UB) ok. 290
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Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
3. | Roztacz wtyczke SV.24. SV.24 A
W zaleznosci od wskazan bledu w = e
programie diagnostycznym testuj kolejne [ 17 165513;33?3 [ g}{i
stopnie wigczenia retardera wg pokazanej Ejl S
nizej tabeli i mierz opornosci miedzy
stykami.
Tabela 2
Pomiar Pomiar Pomiar Pomiar
Klawisz | pomigdzy | Ryn[Q]:| pomiedzy | Rum[Q]: | Pomigdzy | Ry[Q]: | Pomigdzy | Rym[Q]
stykiem 15 stykiem 15 stykiem 15 stykiem 15
(+HB) i: (+HB) i: (+HB) i: (+HB) i:
0 14 (HBA) 0 13 (HBB) 00 12 (HBC) 00 10 (-UB) 00
1 14 (HBA) 0 13 (HBB) 0 12 (HBC) 00 10 (-UB) | ok. 290
2 14 (HBA) 0 13 (HBB) 0 12 (HBC) 00 10 (-UB) | ok. 290
3 14 (HBA) 0 13 (HBB) 0 12 (HBC) 0 10 (-UB) | ok. 290
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
4. |Roztacz wtyczke SV.26. SV.26
W zalezno$ci od wskazan btedu w 6 6 4 +
programie diagnostycznym testuj kolejne 10 Bialasihanunt § £ 00
stopnie wigczenia retardera wg pokazanej E‘T ERCrY
nizej tabeli i mierz opornosci miedzy
stykami.
Tabela 3
Pomiar Pomiar Pomiar Pomiar
Klawisz | pomigdzy | Ryn[Q]:| Pomigdzy | Rum[Q]:| pomigdzy | Rym[Q]: | pomigdzy | Ruym[Q]
stykiem +* stykiem +** stykiem +** stykiem X
(+HB) i (+HB) i (+HB) i i:
0 3 (HBA) 0 4 (HBB) 0 5 (HBC) 00 Y ok. 290
1 3 (HBA) 0 4 (HBB) 00 5 (HBC) 00 Y ok. 290
2 3 (HBA) 0 4 (HBB) 0 5 (HBC) 00 Y ok. 290
3 3 (HBA) 0 4 (HBB) 0 5 (HBC) 0 Y ok. 290
* = poza stykiem 1
** = poza stykiem 4
Krok Czynnos¢
.| Zmierz opornosci stykéw 7, 8, 21 i 44 wzgledem masy. Ryym = ® Q.
6. |Roziacz SV.24. Zmierz opornosci stykow 10 i 12-15 wzgledem masy. Ryym = « Q.
33
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5.3. Obiekt: Wiacznik 3-ciego stopnia retardera

Sterownik
E 200
Lampka kontrolna ! l f l L
P . Rwym patrz Tabele 1, 2, 3 2 7amms SV.2
Wiacznik dia ? 11T T
3-ciego stopnia Y3 @ - HEBB i
zwalniacza N HBA HBC
6 §v.24 Rwym =YW
=52 —
— :3 & —
3 )ﬁ RES 12)
2 == 137
1 HEA = 14
4 Y +HB = 155
sV.33 Sv.26 Kabel przytaczeniowy Kabel 2
wigcznika zwalniacza
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda

1. | Jesli lampka wskaznikowa nie dziata
wymien odpowiednig zarowke.

O)

=

2. | Roztacz wtyczke SV.2.
Zmierz opornosci miedzy stykami zgodnie
ze wskazaniami z pokazanej nizej tabeli 1.
Jesli we wszystkich pomiarach R = Ruym

idZ do kroku 5.

SV.2

P

B T L T 70 L L 7 L L T L L L
A N L Y W W WL W
0

S

Tabela 1
Pomiar Pomiar Pomiar
Wiacznik pomiedzy Ruym[Q]: pomiedzy Ruym[QI: pomiedzy Ruym[QI:
stykiem 8 stykiem 8 stykiem 8
(+HB) i: (+HB) i: (+HB) i:
wigczony 7 (HBA) 0 44 (HBC) 0 21 (-UB) 00
wylgczony 7 (HBA) 0 44 (HBC) 0 21 (-UB) ok. 290
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Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
3. |Rozlgcz wtyczke SV.24. SV.24
Zmierz opornosci miedzy stykami zgodnie ,
ze wskazaniami z pokazanej nizej tabeli 2. EQ{L&L‘@MF_%M
74513118 7 5131
Tabela 2
Pomiar Pomiar Pomiar
Wigcznik pomigdzy Ruwym[Q]: pomiedzy Ruwym[Q]: pomiedzy Ruwym[Q]:
stykiem 15 stykiem 15 stykiem 15
(+HB) i: (+HB) i: (+HB) i:
wigczony 14 (HBA) 0 12 (HBC) 0 10 (-UB) 0
wytgczony 14 (HBA) 0 12 (HBC) 0 10 (-UB) ok. 290
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
4. |Rozlgcz wtyczke SV.26. SV.26
Zmierz oporno$ci miedzy stykami zgodnie E;;., S 4
ze wskazaniami z pokazanej nizej tabeli 3. I 5 1 iy § §
3 2 1 4
Tabela 3
Pomiar Pomiar Pomiar
Wigcznik pomigdzy Ruwym[Q]: pomiedzy Ruwym[Q]: pomiedzy Ruwym[Q]:
stykiem +* stykiem +** stykiem X
(+HB) i: (+HB) i: i:
wigczony 3 (HBA) 00 5 (HBC) 0 Y ok. 290
wytgczony 3 (HBA) 0 5 (HBC) 0 Y ok. 290
* = poza stykiem 1
** = poza stykiem 4
Krok Czynnosé

5. [ 8V.2: Zmierz opornosci stykow 7, 8, 21 i 44 wzgledem masy. Ryym = © Q.

6. |Rozlgcz SV.24. Zmierz opornoéci stykdéw 10 12, 14i 15 wzgledem masy. Ryym = ® Q.
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5.4. Obiekt: Zawoér hamulcowy (nozny wigcznik retardera)

Zawor hamulcowy

Sterownik
E 200

Rwym patrz Tabele 1, 2, 3 , i L : L
‘ 2 40 11 48 SV.2
| M ; Q TTTTTTT
| . : +B | FB1| FB2| FB3
2 E : -
! Mj,fj | sv.27 Rym = ¥W
RER - sv.28 —— —
| = v —= @
; e 2 )R b
i - ( 3 +FB ; P
. ( C 4 i = § )
T T Kabel przytaczeniowy Kabel 2
zaworu hamulcowego
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.2. SV.2
P i v | /

W zaleznoéci od wskazan btedu w
programie diagnostycznym wtgczaj
stopnie hamowania wg pokazanej nizej
tabeli 1i mierz oporno$ci miedzy stykami.
Jesli we wszystkich pomiarach R = Ryym
idZ do kroku 4.

L ANAAANNLLL AL LA

T T o, T T T 0 T o T T s L5 1
LOALLALLLLLLLA LSS

Tabela 1
Stopien Pomiar Pomiar Pomiar
hamowa- pomiedzy Ruym[Q] pomiedzy RuymlQ] || pomiedzy | Ruym[Q]
nia stykiem 2 stykiem 2 stykiem 2
(+FB) i: (+FB) i: (+FB) i:
0 40 (FB1) ) 11 (FB2) ) 49 (FB3) )
1 40 (FB1) 0 11 (FB2) ) 49 (FB3) )
2 40 (FB1) 0 11 (FB2) 0 49 (FB3) )
3 40 (FB1) 0 11 (FB2) 0 49 (FB3) 0

36

Przektadnia DIWA.3




Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
2. | Roztacz wtyczke SV.27. SV.27
W zaleznosq od wskazan btedu w _ TeTe[az]
programie diagnostycznym wigczaj stopnie 75311
hamowania wg pokazanej nizej tabeli 2 i
mierz opornosci miedzy stykami.
Tabela 2
Stopien Pomiar Pomiar Pomiar
hamowa- pomiedzy RuymlQ] pomiedzy Ruym[Q] | pomiedzy | Ruym[Q]
nia stykiem 5 stykiem 5 stykiem 5
(+FB) i (+FB) i (+FB) i
0 3 (FB1) 00 6 (FB2) 00 4 (FB3) 00
1 3 (FB1) 0 6 (FB2) 00 4 (FB3) 00
2 3 (FB1) 0 6 (FB2) 0 4 (FB3) 00
3 3 (FB1) 0 6 (FB2) 0 4 (FB3) 0
Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw Styki wtyczki lub gniazda
3. | Roztacz wtyczke SV.28. SV.28
W zaleznoéci od wskazan btedu w
programie diagnostycznym wtgczaj stopnie
hamowania wg pokazanej nizej tabeli
i mierz opornoéci miedzy stykami.
Tabela 3
Stopien Pomiar Pomiar Pomiar
hamowa- pomiedzy Ruwym[Q] pomiedzy Rwym[Q] || pomiedzy | Ryym[Q]
nia stykiem 3 stykiem 3 stykiem 3
(+FB) i: (+FB) i: (+FB) i:
0 1 (FB1) o 4 (FB2) o 2 (FB3) o
1 1 (FB1) 0 4 (FB2) o 2 (FB3) 0
2 1 (FB1) 0 4 (FB2) 0 2 (FB3) o
3 1 (FB1) 0 4 (FB2) 0 2 (FB3) 0
Krok Czynnos¢é

4. | SV.2:Zmierz opornosci stykéw 2, 11, 40 i 49 wzgledem masy. Ryym = » Q.

Rozigcz wtyczke SV27. Zmierz opornosci stykow 3-6 wzgledem masy. Ryym = ® Q.

Rozlgcz wtyczke SV.28. Zmierz opornosci stykow 1-4 wzgledem masy. Ryym = © Q.
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5.5. Obiekt: Nadajnik obcigzenia Voith lub EMR z nadajnikiem VDO

Sterownik
E 200

Rwym =¥W T Q ) Rwym patrz Tabele 1, 2, 3 Nadajnik
obcigzenia
—0) SV.29 SV.30
i ¥
\_/I (1 ha 1) == 4 ) 1
2 Li&é = 2
(3 (3
Kabel 2 Kabel przytaczeniowy
nadajnika obcigzenia
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozilacz wtyczke SV.2. SV.2
e T er ey ] /

Naciskaj pedat gazu wg pokazanej nizej

Jesli we wszystkich pomiarach R = Ryym
idz do kroku 4.

tabeli 1 i mierz oporno$sci miedzy stykami.

W N W W W O W W W W W /
LV W W NN WA W WL N W, W W, ) !
LOALLALLLLLLMLL LS00 /

[

Tabela 1
Pomiar Pomiar
Potozenie pomiedzy RuymlQ] pomiedzy RuymlQ]
pedatu gazu stykiem 5 stykiem 5
(-LG) i (-LG) i
0-obc. 24 (+LG) 800-1500 41 (LGM) 178-333
Petne obc. 24 (+LG) 800-1500 41 (LGM) 622-1667
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Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
2. | Roztacz wtyczke SV.29. SV.29
Naciskaj pedat gazu wg pokazanej nizej & jg
tabeli 2 i mierz opornoéci miedzy stykami. C_[ 3T
B
Tabela 2
Pomiar Pomiar
Potozenie pomiedzy Ruym[Q] pomiedzy Ruym[Q]
pedatu gazu stykiem 3 stykiem 3
(-LG) i (-LG) i
0-obc. 1 (+LG) 800-1500 2 (LGM) 178-333
Petne obc. 1 (+LG) 800-1500 2 (LGM) 622-1667
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
3. | Roztacz wtyczke SV.30. SV.30
Naciskaj pedat gazu wg pokazanej nizej
tabeli 3 i mierz oporno$ci miedzy stykami.
Tabela 3
Pomiar Pomiar
Potozenie pomiedzy Ruym[Q] pomiedzy Ruym[Q]
pedatu gazu stykiem 3 stykiem 3
(-LG) i (-LG) i
0-obc. 1 (+LG) 800-1500 2 (LGM) 178-333
Petne obc. 1 (+LG) 800-1500 2 (LGM) 622-1667
Krok Czynnos¢

4. | SV.2: Zmierz opornosci stykéw 5, 24 i 41 wzgledem masy. Ryym = » Q.

5. | Roztacz wtyczke SV.29. Zmierz opornosci stykdéw 1-3 wzgledem masy. Ryym = » Q.

6. | Roztacz wtyczke SV.30. Zmierz opornosci stykdéw 1-3 wzgledem masy. Ryyn = » Q.
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5.6. Obiekt: Kick-down

Sterownik
E 200
Wiacznik é L é
kick-down (KD) T&T@T Ssv.2
Wym=()W @_____ Rwym=¥W
lub ¥W
§v.32 sv.27 __@_.,
< :} =17 KD
e Hz
Kabel przytaczeniowy
wigcznika KD Kabel 2

Krok Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Rozlacz wtyczke SV.2. SV.2
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 4i 19
kabla 2.

Dla otwartego przetgcznika KD (pedat

B i N vy |

/

(%&&&&&&&&&&&&&&&&

gazu swobodny): Ryym= o Q.

Dla zamknigtego przetgcznika KD (pedat
gazu w petni wceisniety): Ryym =0 Q.

Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.

b T LI S L A T L S L O O Y /
LV W W NN WA W W W N B, W W, ) !
=) |

[

Rozlgcz wtyczke SV.27. Sv.27
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 11 2.
Dla otwartego przetgcznika KD:

Ruym = Q.

Dla zamknietego przetgcznika: Ryym= 0 Q.

P

1816 1412/10: 8

2!
7151311871513 1

1

4
3

Rozlgcz wtyczke SV.32. SV.32
Zmierz opornos¢ miedzy obu stykami.
Dla otwartego przetgcznika KD:
Ruym= 0 Q.

Dla zamknietego przetgcznika: Ryym =0 Q.

Wtyczka SV.2: zmierz opornosci miedzy stykami 4
KD. Ryym = @ Q.

i 19 a masg pojazdu przy zamknigtym witaczniku

Wtyczka SV.2: zmierz opornosci miedzy stykami 1
Ruym = © Q.

i 2 a masg pojazdu przy zamknietym wtaczniku KD.

wigczniku KD. Ryym = @ Q.

Wtyczka SV.32: zmierz opornosci miedzy jednym ze stykdw a masg pojazdu przy zamknietym
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5.7. Obiekt: BOSCH-E-GAS EMS 3.3 B/G

Sterownik
E 200
R = 0W Tﬁl\ivT Sva
wym
SV.34 R =¥W
wym
= XDT"KR
Bosch = DRviPWM <§§:¥—%
EMS 3.3 — e
== 25 DKE
B
Kabel przytaczeniowy Kabel 2
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. |Rozlacz wtyczke SV.2 i SV.34 (kabel 2). SV.2

Zmierz opornoéci miedzy stykami:

5i X (DKR)

24 Z (DKE)

41iY (DKV/PWM)

Numery stykow X, Y i Z znajdziesz na
schemacie elektrycznym.

Ruym=0 Q.

2. | Roztacz wtyczke SV.2.
Zmierz opornoéci miedzy stykami 5, 24 i
41 (kabel 2) a masg pojazdu. Ry, = «© Q.

D8 T Tt 75 L 5 7 7L L TG T L T 1
TN AL A LIS SIS S 002
LAALLALALLALLLLAALAL

SV.34; warianty

201918 17 16 1514

OOOOOOCS?

130 BT@E O] s

0000 0PI
Qo2

765 43 21
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5.8. Obiekt: MB FMR
BOSCH-EDC- M5/M7, VDO-E-Gas, DDEC Ill i podobne

Sterownik
E 200

wym

sv.21

PWIWIWA ; X np.

Kabel 2

—X =— MBFMR

Krok

Czynnosci i miejsce pomiarow

Styki wtyczki lub gniazda

Rozlgcz wtyczke SV.2 i SV.21 (kabel 2). SV.2
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami: 41 i X

P ——— e T /

stykow X znajdziesz na schemacie

(PWM/IWA; wariant MB FMR). Numery
elektrycznym. E

N NN N WA W W WA W N W W WS WA W
T ANAAANALL AL LA

Ruym=0 Q.

Rozlacz wtyczke SV.2.
Zmierz opornos¢ miedzy stykami 41(kabel
2) a masg pojazdu. Ryym = Q.

Lb b A A S AL O L

i
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6. Pozostate wiaczniki i lampki ostrzegawcze
6.1. Obiekt: Przytacze ABS

Sterownik
E 200
Ryym = OW | L L i l
wym
/\ Sv.2 W/ /\/\rk \r JTSST
Kabel przytaczeniowy \Q/ - ' T
3 R =¥W
{‘ wym
3
zat. wyf < Kabel 2
ol T — [Pl sv.18
nieakfywny. U, =ok 24V
E lub0V
+ 24V
Tty MM M ™
ABS
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. | Wiacz zapton. SV.2
Rozigcz wtyczke SV.2.
Zmierz napiecie miedzy stykami 53 (kabel . /
2) i masg pojazdu. = ]
i . = L 0 L L I8 T I 0 5% T L T S o d b S o d D
ABS nieaktywny: U,yn = 0ok. 24 V. 1 o T T S P Lt LT ,
ABS aktywny: Uyym =0 V. 4AAALAAALOALAOALAA
Wylgcz zapton. —_—
2. | Zmierz opornos¢ miedzy stykami 53 a
przewodem tgczacym z ABS. Ryym=0 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.
3. | Roztacz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 53 Ul oo aoomaes
(SV.2)i7(SV.19). |2220[184614 1208 6 [ 2
R. 200 LI211917159311[9 (7 5131
wym - :}L__:L..JL.J_JL.JL.JL.J..JI_}
4. | Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 53 i
masg pojazdu. Ryym = ® Q.
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6.2. Obiekt: Lampka ostrzegawcza temperatury oleju

Sterownik
E 200
f—\\ Sv.2 \r I\, \/Tls W
—(0) AT
Kabel przytagczeniowy 3
b
175-1OEL @
2' Rwym = ¥ W
lub ok. 160 W
at_wy " 39 Kabel 2
. ) 4
-------- ® — = [Pk
]/ @ R,,m = OW
+ 24V
Lampa
kontrolna
oleju

Krok

Czynnosci i miejsce pomiaréw

Styki wtyczki lub gniazda

Jesli lampka temperatury oleju nie Swieci -
- wymien Zzarbwke.

.

)
/
=

Rozlacz wtyczke SV.2

Zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 15 (kabel
2) i masg pojazdu.

Z zarbwka: Rwym = ok. 160 Q.

Bez zarowki: Ruym = ® Q.

SV.2

Zmierz opornos¢ miedzy stykami 15
a przewodem fgczacym lampke
ostrzegawczg temperatury oleju.
Rwym=0 Q.

Jesli R = Ruym idZ do kroku 5.

D8 T Tt 75 L 5 7 7L L TG T L T 1
TN AL A LIS SIS S 002
LAALLALALLALLLLAALAL

Roziacz wtyczke SV.19.

Zmierz opornos¢ miedzy stykami 15
(SV.2)i 17 (SV.19).

Rwym=0 Q.

SV.19

220/18161412/10/8 [6 4 |2
1211847451311]9 7*5!3 1

}L.__IL..JL_J_JL.JL.JLJ;.J(_}

Zmierz opornos¢ miedzy - (minusowym)
przewodem lampki ostrzegawczej (M)

i masg pojazdu. Ryym= 0 Q.
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6.3. Obiekt: Wytacznik retardera

Sterownik
E 200

it

R,ym = OW
sv2 = o% o
@ T
Kabel przytagczeniowy s/ - l
3
5 @~
132.55&&&
< R =0W
< wym
2 lub ¥W
................ ® — H [Pk Sv.19
§ QH | Ry, =0W
+24V
"""""""" 3 Moowm M M
Wytgcznik
zwalniacza
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. | Roziacz wtyczke SV.2 SV.2
Zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 31 (kabel
2) i masg pojazdu. — /
Wytgcznik otwarty: Ruym = e Q. D T LT, P I 5 T T T T, T O T /
Wytgcznik zamkniety: Ryym =0 Q. TLOAAAAAALALALALALAR '
2. | Zmierz opornos¢ miedzy stykami 31 S
a przewodem tgczacym z wytgcznikiem
retardera.
Ruwym=0 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.
3. |Rozlacz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 31 chmeamosmeeaen
i 1522011846 741210]8 |
(5V2) T (V19 e
wym - SL__}'L.JL.J;..JL.JL.JL.J;.JX_}
4. | Zmierz oporno$¢ miedzy - (minusowym)
przewodem wylgcznika retardera (M)
i masg pojazdu. Ryym= 0 Q.
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6.4. Obiekt: Przelacznik programoéow

Sterownik
E 200
/,\ sva 58 ) v,
0 T
Kabel przytagczeniowy - >
= 3
@~
195-PU
2 wym = 0 W
zat. wyt ) Kabel 2 lub ¥W
- . SV.19
............... ® — = [Pk
: @ R, = OW
+24V !
"""""""" MM M N ™
Przetgcznik
programow jazdy
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. |Roziacz wtyczke SV.2 SV.2
Zmierz opornos¢ miedzy stykiem 48 (kabel
2) i masg pojazdu. o = /
Przetgcznik otwarty: Ryym= o Q. %&a&.&a&a&&&&a&&&aa& /
Przetgcznik zamknigty: Ruym=0 Q. zﬁgiﬁﬁgiiﬁﬁiigggiﬁ
2. | Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 48 A e e
a przewodem tgczacym z przetgcznikiem
programow.
Ruym=0 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.
3. |Rozlgcz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz opornos¢ miedzy stykami 48
(SV.2) i 19 (SV.19). |R2208A6 42108 [6 4 12
R. =00. (2119175143119 (715 3 (1]
wym :}L___;L.JL.J...JL..JL.JL.J-.M__?
4. | Zmierz opornos¢ miedzy - (minusowym)
przewodem przetgcznika programéw (M)
i masg pojazdu. Ryym=0 Q.
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6.5. Obiekt: Wiacznik cisnieniowy zabezpieczenia przed wigczeniem biegu

Sterownik
E 200
RWYm = OW L L L l L
Sv.2 \r PN ®
@ TTITTTT
Kabel przytaczeniowy N4 5 ’
205-ABSICH Rym=0W
2 lub ¥W
zat. wyt s Kabel 2
5 §v.19
.............. ® ~ =~
| @—4 R, = OW
+24V
Wigcznik
ci$nieniowy
zabezpieczenia
wigczenia biegu
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. | Roziacz wtyczke SV.2 SV.2
Zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 35 (kabel
2) i masg pojazdu.
Wiacznik otwarty (pedat hamulca ——— T /

Wiacznik zamkniety (pedat hamulca
wcisniety): Ryym=0 Q.

2. | Zmierz opornos¢ miedzy stykami 35
a przewodem fgczgcym z wigcznikiem
ci$nieniowym.

LAALAAAALL AL LA

,

zwolniony): Ryym = Q.
g LOLLLAALLLDLLAL A0

E&&&&&&&&&&&&&&&&&&

Ruwym=0 Q.
Jesli R = Ryym idZ do kroku 4.

3. | Rozlacz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 35 e
(SV.2) i 20 (SV.19). | aAE %3@
Ruwym=0 Q. @auuuquuuw_j

4. | Zmierz opornos¢ miedzy - (minusowym)
przewodem witacznika cisnieniowego (M)
i masg pojazdu. Ryym=0 Q.
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6.6. Obiekt: Wiacznik cisnieniowy roztgczenia sprzegta wejsciowego EK

Sterownik
E 200

il

R =0W
wm sv.2 12
A A AW AN %, A\
@ AT
Kabel przytagczeniowy - >
p!
3
2 =0WwW
D lub ¥W
gat. W Kabel 2
.......... ® = = Sv.19
fam. @ [
+24V ¢
"""""" [ MM M M
Wiacznik
cis$nieniowy
funkcji EK
Krok Czynnosci i miejsce pomiarow Styki wtyczki lub gniazda
1. | Rozigcz wtyczke SV.2 SV.2
Zmierz oporno$¢ miedzy stykiem 12 (kabel
2) i masg pojazdu.
Wigcznik otwarty (pedat hamulca — /
zwolniony): Ryym= o Q. S 7
Wigcznik zamkniety (pedat hamulca E @E%ff’i&f&&fff’&&&%&f&&&&&&ﬁf’ .
weishiety): Rym=0 Q. LOOALALLLLSLLLA000
2. | Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 12 —_— :
a przewodem fgczacym z wkgcznikiem
cisnieniowym EK.
Ruym=0Q.
Jedli R = Ryym idZ do kroku 4.
3. | Roziacz wtyczke SV.19. SV.19; warianty
Zmierz oporno$¢ miedzy stykami 12
(SV.2)i21(SV.19). [ B220/18%6 1412108 16 [4 ]2
Rugm= 0 Q. L1197 543119 (715 13.1]
S EEEEES
4. | Zmierz oporno$¢ miedzy - (minusowym)
przewodem wigcznika cisnieniowego EK
(M.) i masa pojazdu. Ry =0 Q.
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7. Kable i wtyczki
7.1. Przytacze kabla 1 do sterownika

SV.1 Przyporzadkowanie stykow:
Pr 1 Styk Oznaczenie

e 1 PA

P 2 PB

e 3 WP

e 4 _
5
6

7 -

q [} 8 +TS

\ / 9 .

J/ — \ 10 N2B

— 11 N1B
12 -

/ L 13 RBKM
P — 14 PBM
/E—\\\ 15 EKM
-nE: [5"[]3 17 RBG
: 18 SK

b [ 19 EK
= 20 B
DZ' D3 21 RBK
e 2 :
S 2
== " q 25
ERE [‘F’ 26
o 27 -
0[5 28 N3B
[)3 = [;' 29 N2A
oY 0 '
L5 [ 31 SENSE
32 -
b = 33 SKM
34 -
56K ¥ we
E] Ej 36 REAO
Lo : DK
' D:' 39 i
6 ”DB; EBJQED 40
= p
- 42
\E_J) 43 -
44 -TS
45 -
46 N3A
47 N1B
( ) 48 -
49 SENSE
50 TBM
51 DKM
52 -UB
53 -UB
54 -
55
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7.2. Przylacze kabla 1 do skrzyni

SV.3; Wtyczka (kadtub przektadni)

Przyporzadkowanie stykow:

k Oznaczenie
-UB
-UB
N1B
N1A
N2B
N2A
N3B
N3A
WR
DK
EK
PB
WP
RBK
RBG
TB

@
<

SK
SV.3; Gniazdo (kabel 1)

-TS
+TS
DKM
EKM
PBM
RBKM
TBM
SKM
SENSE
SENSE

— Q@ 0 20T ON<LKXS<CHWAIIUVZEZIrXcIOTMMOO®W>
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7.3. Przytacze kabla 2 do sterownika

Oznaczenia stykéw: patrz schemat elektryczny

Sv.2

i

\ 8¢

PP T

Il

"L

T TP

I L

[

S5~
rr oo || ]

TTTTTTT R

VITTTTTTT TTT T T T 0T

-

Nﬂasﬂu&aﬂﬂuuﬁuﬂhh”“ﬂif i s

G e
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7.4. Kabel pomiarowy 56.4461.10

SV.3; jak gniazdo kabla 1

/

1200
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7.5. Kabel diagnostyczny 56.4219.10

Widok X; Wtyczka powiekszona

N Bl {f_P |
01@2@30405

|

i
N 523

N

é\ § r- D

|

l

| B

;

® ®
i ot
& I o LIKI- 1+

| m .

g AP
N 10821
NN

AN

i

| Widok Y; SV.31;

: Wtyczka powiekszona

|

!

]
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